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Karta (novych) kompetenci pro sektor LOGISTIKA

1. PREHLED SEKTOROVYCH TRENDU

Vychodiskem pro identifikaci novych kompetenci je monitoring aktualnich a budoucich trendd, které sektor méni a redefinuji kvalifikaéni poZadavky na
pracovniky v pfislusném sektoru. Jsou zde zaznamendny trendy a zmény, které odvétvi aktualné proménuji (nové) anebo ty, jez maji takovy potencial do

budoucna (budouci).

Identifikované trendy (resp. technologie, produkty ci sluzby) jsou jednotné uvadény jako ,Pojem K 4.0“, ktery odkazuje k Priimyslu 4.0 i zkracenému nazvu
projektu ,,Kompetence 4.0“. Pfehled je vysledkem obsahové analyzy dostupnych narodnich a mezinarodnich informacnich zdrojt, identifikovanych analytiky
projektu, a dale zdroji doporuéenych panelem expertl (pracovni skupinou). Vysledny pfehled, predkladany k vefejnému prfipominkovani, byl panelem expertd

verifikovan. SloZeni pracovni skupiny je uvedeno na konci dokumentu.

Tabulka €. 1: Pfehled sektorovych trend: Logistika

Alternativni Novy/

Pojem K 4.0 A , zdroj informace
nazev budouci
Technologie automaticka sektorova studie KOMPAS
automatické identifikace
identifikace skladovanych
véci
Optické snimani N sektorova studie KOMPAS
Radiofrekvencni N sektorova studie KOMPAS

snimani (RFID)

KOMPETENCE 4.0 reg. ¢. CZ.03.1.54/0.0/0.0/15_122/0010231

Vysvétleni pojmu K 4.0

Technologie automatické identifikace vyuziva rizné nosice koda a
Ctecky téchto kodu, které mohou byt konstruovany pro snimani opticky
(¢arovy kéd, QR kdd, Data Matrix atd.), radiofrenkvencné (RFID),
induktivné, magneticky (MICR), biometricky nebo hlasové. Ve skladech
se nejvice vyuziva technologie RFID. Cipy RFID jsou umistény na obalu
zbo#i a na paletach. Udaje na ¢ipu je moZné ménit a ¢ip je moiné
opakované pouZivat.

Snimani opticky (¢arovy kéd, QR kdd, Data Matrix atd.)

Snimani radiofrenkvencné (RFID). Ve skladech se nejvice vyuZziva
technologie RFID. Cipy RFID jsou umistény na obalu zboZi a na paletéch.
Udaje na &ipu je mozné ménit a ¢ip je moiné opakované pouZivat.

Projekt Mapovani budoucich kompetenci jako soucast systémovych opatfeni pro vymezeni pozadavku trhu prace je
financovan z Evropského socialniho fondu v ramci Operacniho programu Zaméstnanost a statniho rozpoctu CR.



Alternativni

Pojem K 4.0 .
nazev
Induktivni,
magnetické snimani
(MICR)
Biometrické snimani
Hlasové snimani
dvoudimenzionalni
carové kady
virtualni realita virtual reality
(VR)
rozsifena realita augmented
reality (AR)

Novy/
budouci

N

N

N

zdroj informace

sektorova studie KOMPAS

sektorova studie KOMPAS
sektorova studie KOMPAS

https://m.systemonline.cz/it-pro-

logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-
skladu.htm

sektorova studie KOMPAS

Deloitte Insights

Vysvétleni pojmu K 4.0

Snimani induktivné, magneticky (MICR)

Snimani biometricky
Snimani hlasové

V souvislosti se zménou legislativy napriklad v oblasti ochrany IéCiv proti
padélkim se ve skladové logistice rozsifuje vyuziti dvoudimenzionalnich
koda — Datamatrix, QR, PDF417 a dalSich. Maji vétsi hustotu informace a
jsou lépe uzplisobené vici fyzickému poskozeni. Pfi kddovani je totiz
vyuZito redundance, a tudiz nékteré 2d kédy mlizeme i z poloviny
poskodit, zmackat ¢i ustfihnout, a kdd je stale Citelny.
Dvoudimenzionalni kédy navic maji dostatecnou kapacitu pro uchovani
informace o produktu, jeho expiraci, vyrobci a sériovému Cislu.
Virtualni realita propojuje nové technologie jako je hlasovy pfistup,
snimani RFID stitkd i ¢arovych koadl a snimani biometrickych udajui. Po
nasazeni bryle pfectou o¢ni sitnici, identifikuji daného zaméstnance a
nastavi rozpozndvani jeho hlasu, konkrétniho jazyka a €innosti, které ma
zaméstnanec vykonat. Aplikace si poté prostiednictvim okolnich RFID a
¢arovych kodl jednoznacné zjisti misto, na kterém se nachazi. Dalsi
vyuziti ma jako simulator pro trénink pracovnikd.

V rozsirené realité je digitalni objekt pfidan do reality pomoci 3D skent
okolniho prostfedi. Tento objekt zasazeny do realného svéta Ize poté
pozorovat pomoci obrazovky daného zatizeni. Rozsifena realita se
uplatriuje ve skladovacich Cinnostech, ale potencidl ma i v pfipadé
optimalizace prepravy, posledniho Useku distribuce a rozsifené nabidky
sluzeb s pfidanou hodnotou. Mobilni systémy s rozsifenou realitou
obsahuji displeje upevnéné na hlavé (HMD, Head-Mounted Display),
kamery, nositelna PC a sady akumulator( s dostatecnou kapacitou pro
alespon jednu pracovni sménu. Software pro kompletaci dodavek
dokaze rozpozndvat objekty v realném case, Cist ¢arové kody, navigovat
uvnitt skladu a sdilet informace se systémem fizeni skladu (WMS).


https://m.systemonline.cz/it-pro-logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-skladu.htm
https://m.systemonline.cz/it-pro-logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-skladu.htm
https://m.systemonline.cz/it-pro-logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-skladu.htm
https://www2.deloitte.com/us/en/insights/focus/industry-4-0/warehousing-distributed-center-operations.html

Alternativni

Pojem K 4.0 .
nazev

Automatizace -
vyrobni logistika

automatizacni prvky

plné automatizovana
kontrola kvality

roboty

robotické uchopovani

adaptivni roboty

modularita robott

Novy/
budouci

zdroj informace

https://m.systemonline.cz/it-pro-

logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-
skladu.htm

https://m.systemonline.cz/it-pro-

logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-
skladu.htm

Deloitte Insights

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Deloitte Insights

Deloitte Insights

Deloitte Insights

Vysvétleni pojmu K 4.0

Automatizace intrapodnikové, zpravidla vyrobni logistiky, v nizZ je
vstupnim mistem materialu sklad a vystupnim naptiklad vyrobni linka.
Cilem je dopravit zboZi, material nebo rozpracovany vyrobek s
minimalnim lidskym zdsahem na spravné misto véas a v poZzadované
kvalité. K ocekavanym prinosiim patfi optimalizace prace a tras
personalu, pfesun k ¢innostem s vy33i pfidanou hodnotou, eliminace
chyb, standardizace procesl, Uspora dopravnich ¢asli, maximalizace
vyuziti prostor a minimalizace rizika Urazu.

Dopravnikové a tridici traté, automatizované skladovaci véze a dale i
rada mobilnich technologii, které automatizuji skladové procesy a
umozni pfijmout, pfipravit, zabalit a vydat vice zboZi pfi stejném poctu
pracovnikl skladu a pfitom neinvestovat velky objem prostredk( do
pIné automatizovaného reseni.

PIné automatizovana technologie ovérovani pfijmu a vyzvedavani
objednavek, ktera mlze provadét plnou kontrolu automaticky
vyskladfiovanych vyrobki, coZ zajistuje vyssi presnost pfichoziho
zpracovani.

Roboty zajistuji automatizaci procesu zasobovani linky a svozu vyroby do
skladu. To vede k optimalizaci internich logistickych procesu. Prace s
nizkou pfidanou hodnotou se pfesouva z ¢lovéka na robota.
Optimalizace procesu je zajisténa tim, Ze robot pracuje, jen kdyz je
potfeba. Automatizace znamena, Ze neni nutny vstup operatora do
procesu.

Uchopovaci systémy robotli umoznuji vlastni manipulaci robotl s
predméty v procesu zasobovani linky a svozu vyroby do skladu.
Adaptivni roboty se umi prizptisobovat zménam podminek v okoli.
Zabudovana zpétna vazba a vyssi inteligence fidiciho systému jim
umoziiuje reagovat na zménu parametrd a automatickou zménou svého
nastaveni ménit sledované veli¢iny do ptivodniho (poZadovaného) stavu.
Modularita robotdm umoZzriuje samokonfigurovat se za Ucelem
provadéni riznych ukold a pfizplsobovat se novym podminkam. Roboty
se tak mohou vyvijet v neustale se ménicim prostredi skladd tim, Ze se
dynamicky pfizpUsobuji rGznym ukollm a jsou podle potreby
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Pojem K 4.0

poloautonomni flexibilni
stroje pro sluzby s
pfidanou hodnotou

videomapping

automatické
vyhodnocovani
parametri dodavek

Automatizace -
skladova logistika
automatizace sklad

Alternativni
nazev

Novy/
budouci

zdroj informace

Deloitte Insights

Skoda Auto

Deloitte Insights

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Vysvétleni pojmu K 4.0

prefazovani na rizné ukoly, aniz by bylo nutné je preprogramovat nebo
integrovat. Mohou se také prizplsobit nebezpecnym prostfedim a
manipulovat s pfedméty rliznych velikosti a v riznych pozicich.

Automatizace finalniho balenf (sa¢k(i nebo krabic), prepravy, baleni
darkd. Napf. univerzalni balici stroje vyuZivajici technologii detekce
senzorll s moznosti automatického nastaveni formatu. Senzory mohou
detekovat zmény v charakteristikach produktu, jako je velikost a tvar, a
automaticky informovat fidici systém, aby resetoval konfiguraci baleni a
zajistil, Ze se pouZzije spravna krabice. V pripadé nespravné klasifikace je
produkt automaticky odmitnut bez nutnosti zastaveni systému, coz
zlepSuje produktivitu. Senzory poskytuji digitaIni informace o fyzickych
podminkach; umoZnuji stroji odpovidajicim zplsobem upravit sv(j
fyzicky pohyb. Senzory také poskytuji data umoziujici prediktivni
udrzbu.

Priklad vyuZiti rozsifené reality: na podlahu se promita navod a ilustrace
k baleni vyrobk(, podle nichZ pracovnici postupuji. Laserova projekce
ukazuje, jaké vyrobky a kam na paletu patfi, jaky je spravny zplsob
baleni a zabezpeceni vyrobku na paleté. DokaZe rozeznat neshody
(neshodné vyrobky, Spatné umisténi) a pracovniky na to upozorni.
Automatické porovnani vlastnosti obdrzenych produktd (mnozstvi,
hmotnost, rozméry, barvy apod.) s oéekavanymi charakteristikami dle
udajl o objednavce, za Uc¢elem kontroly nesrovnalosti. V pfipadé
neocekavanych rozdild maze byt pfislusny subjekt upozornén nebo
mohou byt v systémech fizeni zasob automaticky aktualizovany
charakteristiky, aby byla zajisténa pfesnost. Automatizované
depaletiza¢ni buriky mohou fidit pfijimaci procesy a automaticky
komunikovat neshody s dodavateli, ktefi mohou podle potfeby provést
Upravy nebo naopak potvrdit dodavku.

Automatizace skladovych procesti obecné znamena provadéni ikona
bez nutnosti operativnich zasah( ¢lovéka. Automatizace zrychluje pohyb


https://www2.deloitte.com/us/en/insights/focus/industry-4-0/warehousing-distributed-center-operations.html
https://www.youtube.com/watch?v=kreQmLyFOnw
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https://www.sklad.cz/trendy2020/

Alternativni

Pojem K 4.0 .
nazev

plné automatizované
vychystavani
Autonomni manipulacni
technika ve skladech

pick by RFID

Pick by Light

Pick by Voice (Voice
Picking)

Vision picking

Novy/ zdroj informace

budouci

N Deloitte Insights

N sektorova studie KOMPAS
N sektorova studie KOMPAS
N sektorova studie KOMPAS
N sektorova studie KOMPAS
N Deloitte Insights

Vysvétleni pojmu K 4.0

zbozi ve skladu, snizuje nehody a ztraty a prispiva k efektivnimu a
hospodarnému fungovani skladového zafizeni.
Technologie plné automatizovaného vychystavani, bez zapojeni ¢lovéka.

Moderni velka distribucni centra po celém svété vyuZzivaji pokrocilé
systémy Fizeni skladu (WMS) a rGzné autonomni manipulacni
prostredky. Vétsinou se jedna o sklady ¢astecné automatizované
(napriklad v podobé stacionarniho snimace a dopravnik(), kdy se krabice
nebo prepravka pohybuje po pasu a zastavi se u skladnika, ktery do ni
pripravené véci ulozi. BéZnym vybavenim velkych skladl jsou
dopravnikové a tfidici traté, automatizované skladovaci véze a fada
mobilnich technologii, které automatizuji skladové procesy.

Skladnik obdrzi podklady k vychystavani na mobilni elektronické zafizeni
propojené s WMS, jednotlivé polozky potvrzuje naskenovanim ¢arovych
kodl a data jsou prenesena do WMS (Warehouse management system).
Pro skladniky jsou vyvijena nositelnd mobilni elektronicka zafizeni, ktera
co nejméné omezuji v pohybu. Napf. dotykové displeje je mozno nosit
pfipevnéné na ruce a maly snimac ¢arového kédu na prstu.

Skladnik je navadén svételnymi indikatory na misto, kde podle pokynl
WMS odebere pozadované zbozi.

Skladnik komunikuje s WMS pomoci sluchatek a mikrofonu. Tento
systém je moZné zkombinovat naptiklad se systémem carovych kédu.
Kazdou vyskladnénou polozku musi naskenovat. Zdokonaluje se
rozpoznavani a reprodukce reci ve vice jazycich. Také viz "Ovladani
hlasem"

Vision picking predstavuje vyvoj v procesu smérem k méné
standardizovanym ¢innostem. Vision picking pouzZiva rozsifenou realitu k
vkladani grafickych obraz( do zorného pole pracovnikd, zkvalitriuje
pohled na fyzické objekty doplriujicimi informacemi a poskytuje digitalni
informace o fyzickych objektech. Vision picking ¢asto také poskytuje
moznost uZivatelského rozhrani v redlném case s objekty a digitalnimi
zafizenimi, a lze jej pouZit v rdmci skladovacich operaci, optimalizace


https://www2.deloitte.com/us/en/insights/focus/industry-4-0/warehousing-distributed-center-operations.html

Pojem K 4.0

drony

on-line kamery

Automatizace -
dopravni a
manipulacni technika
plné automaticka
manipulaéni zafizeni

roboticka ramena

skladové autonomni
dopravni prostiedky
(Automated Guided
Vehicle, AGV)

robotické
manipulatory/transrobo

ty

Alternativni
nazev

Novy/
budouci

zdroj informace

sektorova studie KOMPAS

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

sektorova studie KOMPAS

sektorova studie KOMPAS

sektorova studie KOMPAS

Vysvétleni pojmu K 4.0

prepravy, doruceni na posledni mili a sluzeb se zvlastni pfidanou
hodnotou.

Ve skladu lze vyuZivat drony napfiklad pfi inventarizaci. Dron se proleti
skladem s kamerou, zaznam pak zpracuje pocita¢ a nahradi tak
zdlouhavou inventuru.

VyuZiti on-line kamer pfi inventarizaci.

PIné automatickad zafizeni, vétSinou s vlastnim pohonem. Tyto
prostredky jsou vhodné predevsim pro automatizované provozy, kde
umoznuji rychle a u¢inné manipulovat s bfemenem bez pfitomnosti
obsluhy, ¢imZ je dosaZzeno zvyseni efektivity a bezpecnosti celého
vyrobniho procesu.

V provozu sklad mohou fungovat roboticka ramena skladajici jednotlivé
dily do krabice, jiné robotické rameno strojnim vidénim zkontroluje
kompletnost obsahu a spravnou orientaci dill. Robotické rameno krabici
uzavre, nalepi vytiStény Stitek s kddem, uloZi krabici na paletu nebo na
dopravnik a odesle k vyskladnéni.

Skladové autonomni dopravni prostfedky umi nejen presunovat véci
horizontalné po podlaze, ale i vertikalné. Maji rGznou konstrukci a
nosnost a jsou také rlizné nazyvany.

Specialni ploché voziky, pohybujici se v regalovém bloku po podlaze
nebo po kolejnicovych drahach. Jsou vybaveny elektrickym pohonem.
Jejich pohyb je automatizovan pomoci dalkového fizeni a ¢idel. Vyhodou
transrobotl je moZnost zakladani palet do hloubky. Regélové sklady
nejsou tvoreny fadami regald s ulickami, ale kompaktnim blokem regald,
do kterého transroboty zajizdéji.


https://www.sklad.cz/trendy2020/
https://www.sklad.cz/trendy2020/

Pojem K 4.0

transelevatory

automatizované
vysokozdvizné voziky

autonomni manipulacni
voziky

autonomni manipulacni
technika reagujici na
zmény teploty

Technologie pro
vybaveni pracovniki a
skladi

rucni skenery ¢arovych
koda

mobilni tiskarny
¢arovych koda

senzory

mobilni telefony a
skenery

Alternativni
nazev

Novy/
budouci

N

zdroj informace

sektorova studie KOMPAS

sektorova studie KOMPAS

sektorova studie KOMPAS

sektorova studie KOMPAS

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Vysvétleni pojmu K 4.0

VertikaIni posun transrobotl je umozZnén transelevatory, na které
transrobot najede a je vyzdvizen do patficné vysky

Jednodussi varianta transelevator(

Nova generace autonomnich manipulac¢nich vozikd provadi opakované
manipulace s materidlem, s meziprodukty, s vyrobky a se zbozim ve
skladu nezavisle, pfesné, spolehlivé a bezpecné. Zlepsuji efektivitu
manipulace a vyrobniho procesu, snizuji Skody zplsobené béhem
manipulace a pfispivaji k ochrané zdravi osob, za které vykonavaji
tézkou praci. Takova reseni obvykle znamenaji dokoupit moderni
technologii, ale i naimplementovat WMS reseni a uzpUsobit provozu i
dispozici budovy.

Ve skladech potravin se vyuZziva technika prizplsobena praci v
chlazeném prostfedi a zajistujici ochranu personalu pred stfidanim
teplot v pracovnim prostoru. PouZivaji se aktivni RFID transportéry,
které shromazduji informace o skladovaném a prepravovaném zbozi.
Cidla snimaji teplotu, vlhkost a sloZeni atmosféry a informace prenaseji
do fidiciho centra, které hodnoty sleduje, vyhodnocuje a upravuje tak,
aby nedoslo k poskozeni zbozi.

rucni skener (¢tecka) ¢arového kddu je elektronicky pristroj, ktery
umoznuje Cist a vysilat data z ¢arového kédu do pocitace.

malé, velmi lehké a tedy snadno pfenosné tiskarny ¢arovych kédu s
bezdratovym rozhranim pro pfipojeni k mobilnimu terminalu nebo PC.
Fotoelektrické senzory jsou soucasti inteligentnich systéma sledovani
toku materidlu (zbozi) ve skladech a distribuénich centrech. Mohou mit
rGzné rezimy snimani.

Skenovani pomoci mobilniho telefonu nebo mobilniho skeneru -
lehkého a snadno prenosného skeneru s pripojenim pres USB nebo
bezdratové.
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Alternativni

Pojem K 4.0 .
nazev

lokacni technologie

RFID Cipy

ovladani hlasem

chytré bryle

wearables (nositelna
zafizeni/nositelna
elektronika)

prstové skenery

mobilni terminaly

Novy/
budouci

zdroj informace

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

lhned

Trendy v Ceské logistice SKLAD

https://m.systemonline.cz/it-pro-

logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-
skladu.htm

Vysvétleni pojmu K 4.0

Lokacni (lokalizacni) systém pracuje v redlném case ve vnitfnich
prostorach. Jeho Géelem je ptesné urcit polohu dopravnich prostfedkd,
materialu nebo zbozi. Vytvaii mapy a diagramy pohybu prepravnikl a
ukazuje hustotu jejich provozu, coZz umoznuje optimalizovat trasy i
vylepsit jejich vytizeni. Za nejspolehlivéjsi a nejpresnéjsi se poklada
Sirokopasmova technologie (UWB).

identifikace na radiové frekvenci (RFID) patfi mezi technologie
identifikace zbozi. SlouZi k bezkontaktni komunikaci na kratkou
vzdalenost. RFID umozriuji éteni nebo ¢tenti a zapis. Cip je spolu s
anténou chranén obalem, nej¢astéji stitkem. Lepsi ochranu pak zajistuji
laminované karty nebo plastové kryty.

Pfi ovladani skladovych operaci hlasem se vyuZziva zafizeni rozpoznavajici
hlasové prikazy. Zafizeni je integrovano na skladovaci systém (WMS).
Technologie vizualné asistovaného vychystavani. Chytré bryle jsou
propojeny se systémem fizeni skladu (WMS) a jednotlivym pracovnikiim
zobrazuji pfimo do jejich zorného pole pokyny pro vychystavani zbozi: co
maji odebrat, kde se zbozi ve skladu nachazi, kam ho umistit na
prepravni vozik, po jaké trase se maji ve skladu pohybovat. Pfipadna
chyba se operatorovi zobrazi v brylich.

Souhrnné oznaceni pro rtizné druhy nositelnych zafizeni, které ve
skladovych operacich umoznuji vyuZivat obé ruce, zvysuji volnost
pohybu a obecné operativnost. Odpadd s nimi nadbyte¢na manipulace
snimaci i nutnost kontroly vysledkl ¢teni pfimo na obrazovce terminalu.
Vyrobci se snazi vylepsit ergonomii zatizeni, aby méné prekazela v ruce,
pfipadné byla pfimo uchycena na ruku. Maly snimac ¢arového kédu se v
takovém pripadé pripojuje pomoci kabelu nebo prostrednictvim
bluetooth a je uchycen na prst operatora.

Mobilni terminaly umoznuji ¢astéjsi vyuzivani webového klienta a
ovladani nejen pomoci fyzické klavesnice, ale stale vice i prostfednictvim
dotykového displeje.
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N Komora logistickych auditort

Vysvétleni pojmu K 4.0

Distribuce zbozi dosahuje s vyuzitim ICT vysoce sofistikované urovné. K
optimalizaci viech skladovych tkont od pfijmu, pfes manipulaci,
skladovani zboZi az po jeho evidenci na pocatku a konci uloZeni se
vyuZzivaji stale dokonalejsi fidici systémy. Firmy pro sledovani a fizeni
skladG a ukladani informaci vyuzivaji cloudy, coz umoznuje zvyseni
kvality datovych prenost a dostupnosti dat.

Systémem planovani podnikovych zdrojl (ERP, Enterprise resource
planning) jsou nazyvany pocitacové aplikace, které firmé umoznuji ridit a
planovat hlavni oblasti jeji ¢innosti, véetné logistiky. Hlavnim znakem
ERP systému je integrovani a automatizace firemnich ¢innosti.

Moderni Warehouse management systémy (WMS) je moZné napojit
nejen na nadfizeny ERP systém, ale i na dal3i feSeni a technologie, jako
jsou moduly pro podporu expedice, fizeni dopravy a uvnitf skladu pak
technologie pro méreni rozmér(i, automatizované balicky a aplikatory
etiket. Aplikace poskytuji velky objem statistickych dat o fungovani
skladu a toku zbozi, které mimo jiné usnadnuji mérit praci jednotlivych
pracovnikl skladu, sledovat a ménit chod skladu a komplexné ménit
intralogistiku v dusledku rady vlivl a predikovat potfebné zmény v
dostatecném predstihu.

WCS je zamérFen predevsim na komunikaci, rychlost a vykon. Jeho hlavni
vyhodou je to, Ze usnadni komunikaci a rozhodovdni a tim cely proces
zrychli. Hodi se predevsim tam, kde i mikrosekunda madze udélat rozdil.
Je to jakysi most mezi WMS a efektivnim vyfizenim objednavky. V
redlném case dokaze komunikovat, zpracovavat prikazy a optimalizovat
material.

Velmi komplexni feseni, zahrnuje jak funkce WCS, tak i vybrané funkce
WMS. WES je zaloZen pfedevsim na dynamice. Zakaznici totiz pozaduji
rychlost vyfizeni dodavky s moznosti dynamicky ménit spusténi a pInéni
objedndvek. Naro¢nost na fizeni pak jesté vice prohlubuje e-commerce a
mnohokandlova distribuce. S tim si WMS a WCS jiz tak neporadi, a proto
vznikl WES. Spolecnosti vyuZivajici WES jsou schopny realizovat zakazky
na vyssi Urovni a rychle rozsifovat své trhy. Funkce WES: dynamické
pridélovani poradi a uvolfiovani objednavky, planovani vytizeni,
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Alternativni
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nazev

vzdalena sprava a
ovladani logistiky

fizeni dat

analyza dat

planovani zdroji

Novy/ zdroj informace

budouci

N Trendy v Ceské logistice SKLAD
N Deloitte Insights

N Deloitte Insights

N lhned

Vysvétleni pojmu K 4.0

integrace s WMS nebo ERP systémy, integrace s WCS nebo snadna
vymeéna jedno za druhé; oznameni o pridéleni zakazky a prehledny
inventar, Business Intelligence.

Vzddlené sledovani skladovych zdsob umoziuji vahové senzory, které
jsou napfiklad soucasti chytrych polic regald. Digitdlni komunikace
umoznuje vzdalenou kontrolu hmotnosti jednotlivych nadob a
prevedeni zjisténé hmotnosti na skutecny stav zasob libovolného
materialu na skladé.

Neustalé zvySovani poctu a sloZitosti pfipojenych zatizeni a odpovidajici
narlst generovanych informaci vytvari vice dat. Organizace musi byt
schopny je agregovat z mnoha zdroju, ukladat, analyzovat, zabezpecovat
a tridit, aby urcily, co je uZitecné. Navrh architektury systému je dllezZity
pro zajisténi spoluprace rlznych strojl a systému. To miZe problém na
rozhrani mezi star$imi stroji a stroji na bazi Primyslu 4.0. Kromé toho
musi byt data sdilend, srozumitelna a spolehlivé zpracovatelna a
aktualizovateln3, a to vse pfi sou¢asném omezeni bezpecnostnich rizik
vyplyvajicich ze zvySené integrace a rozSifeného pristupu mezi systémy.
Manazefi potfebuji pokrocilé nastroje pro podporu analyzy dat. Nastroje
dodavané s aplikacemi jsou ¢asto omezené z hlediska rozmanitosti a
hloubky analyzy a mohou sledovat pouze provozni a systémové
ukazatele vykonnosti. Novéjsi druh analytickych a vizualizacnich nastrojl
dat vSak mlze byt pfimo spojen s ekosystémem pro shromazdovani a
analyzu mnoha dat. Technologie Primyslu 4.0, vyuZivajici sloZité
algoritmy, rozpozndvani vzorli nebo schopnosti strojového u¢eni mohou
data pouzit pokrocileji k planovani a optimalizaci operaci.

Vedouci jednotlivych ¢asti pracovisté sleduji rozvrh prace a podle toho
planuji pocty pracovnikd na sménach. Radéji jich naberou o néco vic,
protoZe se mUZe stat, Ze bude nékdo nemocny a podobné, takZze miize
vznikat nadbytek pracovnikd. Zde je prostor pro vyuZiti algoritmd,
optimalizaci a inteligentni propojeni lidi, robotd, proces( a pracovnich
ukold.
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Alternativni

Pojem K 4.0 .
nazev

sdileni informaci aktéry
dodavatelského retézce
v realném case

on-line sbér dat

trasovani zboii - casové,
kvantitativni,
kvalitativni

statisticka data o
fungovani skladu a toku
zbozi

digitalni dvojce skladu

digitalni dvojce
dodavatelského fetézce

Novy/ zdroj informace

budouci

N Deloitte Insights

N Trendy v Ceské logistice SKLAD

N Trendy v Ceské logistice SKLAD

N https://m.systemonline.cz/it-pro-
logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-
skladu.htm

B lhned

B lhned

Vysvétleni pojmu K 4.0

Diky mozZnosti shromazdovani a vymény dat v cloudu muze byt zlepsena
presnost dodavek zdkaznikiim a planovani dodacich lhat. Inteligentni
zafizeni si vyménuji informace, vylepseny tok dat a synchronizace
¢innosti (jako aktualizace stavu objednavek poskytovateliim logistiky a
zakaznik(im), pomahaji zi¢astnénym v dodavatelském retézci lépe
pridélovat zdroje pro plnéni kritickych UkolG a maximalizovat uc¢innost
dodavatelského fetézce. Data generovand technologiemi primyslu 4.0
mohou byt navic pouZita pro optimalizaci tvorby cen, ic¢tovani a
fakturaci.

Vyuziti on-line sbéru dat z vyroby a sklad( pro sledovani presného stavu
vyroby a fizeni skladu.

Sledovani aktualnich a pfedchozich pozic (a dalSich informaci)
konkrétnich poloZzek nebo zboZi v rliznych bodech prepravniho fetézce.

Velky objem statistickych dat umozniuje nasadit pokrocilé Business
Intelligence nastroje, které usnadnuji méfit praci jednotlivych
pracovnikl skladu, sledovat a ménit chod skladu a komplexné ménit
intralogistiku v dusledku rady vlivl a predikovat potifebné zmény v
dostate¢ném predstihu.

Vytvoreni plné digitalniho dvojcete skladu a simulovani, co se stane,
kdyZ se zméni néjaky proces nebo rozvrieni skladu, aniz by se to muselo
udélat v redlném svété. Funkéni prototypy systému umi prenést
existujici pracovisté do digitalniho prostfedi. To umozniuje optimalizovat
parametry a procesy podle potieby.

Vytvoreni plné digitalniho dvojcete dodavatelského retézce a
simulovani, co se stane, kdyZ se zméni néjaky proces nebo rozvrzeniv
retézci, aniz by se to muselo udélat v redlném svété. To umoznuje
upfesnit parametry a optimalizovat procesy podle potieby.
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Real Time Location
systémy

vizualizace skladové
automatizace

uméla inteligence

prediktivni analyza

Alternativni
nazev

Novy/
budouci

N

zdroj informace

https://m.systemonline.cz/it-pro-

logistiku/trendy-v-oblasti-rizeni-
skladu.htm

lhned

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Vysvétleni pojmu K 4.0

RTLS zlepsuji prehled o materidlovych tocich skladem i o pohybu
pracovnik( a skladové techniky. Sklad je obvykle nutné pokryt pomérné
hustou siti vysilacl. Lze vyuZit i klasické wifi, ale pfesnost je v tomto
pfipadné podstatné horsi a jedna se pak spiSe o systémy odhaduijici
pfibliznou polohu. RTLS feSeni mohou vyuzivat od zmifiované wifi
triangulace, pfes bluetooth a aktivni RFID, ultra-wide-band technologii,
Zigbee az po feseni na bazi infracerveného svétla nebo ultrazvuku.
Jednim z dlvodU vyuZiti RTLS technologie ve skladu muze byt i zvysSeni
bezpecnosti pohybu osob a manipulacnich technologii, ale obvykle se ve
skladech nasazuje pro ziskani dokonalého prehledu o pohybu predmétd
v prostoru v redlném Case za Ucelem optimalizace rozmisténi zbozi a
zmén v skladovych procesech.

Digitalizace pfindsi do navrhovani a konstrukce technologii pro
skladovou manipulaci nové moznosti, napfiklad vizualizovat slozité
dopravnikové systémy a zpfristupnit je pro pripravu nabidek ¢i
objednavek. Digitalizace navrhového retézce vyraznym zplsobem
sniZuje objem prace. Redeni Ize integrovat jako plug-in do konstrukéniho
programu AutoCad. UZivatel tak ma od prvniho pfedbézného navrhu k
dispozici technické informace pro pfipravované dopravnikové feseni.
Projektova data lze rovnéz vyuzit i pro naslednou cenovou nabidku nebo
zpracovani objednavky.

Systémy umélé inteligence jsou schopné pracovat samostatné, ménit a
prizplsobovat své jednani na zdkladé vyhodnoceni efektl predchozich
akci. V logistice se nabizi oblasti vyuZiti umélé inteligence jako
prediktivni logistika, inteligentni sklady a robotika.

Prediktivni analyza v oblasti logistiky obnasi vyuZziti umélé inteligence
pro predpovidani budoucich stavl logistické sité. Algoritmy Al se uci na
datech, ktera popisuji chovani zakaznika v minulosti. Prostfednictvim
rozpoznanych vzorcl v téchto datech je mozné predpovédét vyskyt
urcitych udalosti (chovani pfi objedndvani atd.) s urcitou
pravdépodobnosti. Diky této prediktivni analyze mohou byt pro
budoucnost vytvoreny pocitatem generované modely logistického
systému (napf. dodavatelského retézce). Z toho lIze odvodit inteligentni
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Alternativni Novy/

Pojem K 4.0 nazev budouci

zdroj informace Vysvétleni pojmu K 4.0
rozhodovani o budoucim vyvoji v této oblasti. Lze napftiklad predvidat,
které polozky budou vice nebo castéji objednavany. Z toho Ize délat
zavéry o pozadované kapacité skladu, manipulacni technice, personalu
skladu atd. a Ize také odvodit urcité Zzadouci akce. Zbozi Ize napftiklad
pred objedndnim skladovat ve skladech blize k zakaznikovi a tim zkratit
dodaci Ihltu. Lze také predvidat a korigovat rizika v celém
dodavatelském fetézci.

blockchain N lhned Ve spedici, kde se predava rada dokumentld mezi mnoha subjekty v
ramci ndmorni nebo letecké prepravy, blockchain funguje jako oteviena
platforma, kterou muze kazdy pouzit a kazdy v ni transparentné vidi ty
Casti, které jsou pro néj relevantni, ma rozsahlé vyuZiti. Pravé ve spedici
je velky potencial.

online platformy N OECD DigitdIni logistické platformy umoznuji integraci a vyménu dat z rlznych
zdrojl — vozidel, tovaren, skladd, od logistickych operatord, dopravcl
atd. Platforming umozhuje fidit vSechny procesy uvnitf velkych
logistickych spolecnosti (doprava, spoluprace s mnoha partnery a
subdodavateli), i ve formé externi sluzby nabizené dopravciim a jejich
klientlm.

Internet véci (loT)

chytra cidla N/B Ihned Chytré ¢idlo instalované na vyrobku pfenasi prostiednictvim radiového
signalu v loT siti informace do centralni webové aplikace, kde se
prehledné zobrazi uZivateli pfimo na jeho pocitaci ¢i telefonu. Operatofri
logistiky mohou ihned dohledat aktualni polohu zasilky a reagovat na
mimoradné udalosti v pribéhu transportu. Funguje na principu wifi
lokace. Zafizeni si nacte vSechna wifi zafizeni ve svém okoli, propoji je s
udaji ve své databazi a ziska tak okamzité informaci o poloze, i kdyz se
zrovna nachazi v uzavienych prostorach.

nova generace N/B lhned Nova generace bezdratovych technologii vytvari nové pfilezitosti pro
bezdratovych logistiku. V posledni dobé se zajem soustredil pfedevsim na mobilni
technologii datové sité 5G s vyhodami jako vyssi prenosova rychlost, vétsi kapacita a

individualizované sluzby pro novou generaci chytrych, sitové
propojenych zatizeni. Pro pramyslové vyuZiti jsou optimalizovany znamé
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Alternativni

Pojem K 4.0 .
nazev

chytry, automatizovany

facility management

chaoticky sklad

autonomni kamiony a

viaky

strojové vidéni pocitacové
vidéni
(computer
vision)

Novy/ zdroj informace

budouci

N/B Deloitte Insights

N http://www.kla.cz/cs/aktualne/51/n
ove-trendy-ve-svete-skladove-
logistiky

B http://www.kla.cz/cs/aktualne/51/n
ove-trendy-ve-svete-skladove-
logistiky

N sektorova studie KOMPAS

Vysvétleni pojmu K 4.0

technologie, jakymi jsou WiFi a Bluetooth, ale i méné rozsifené
technologie, mezi néz patii LPWAN (Low Power Wide Area Networks) a
satelity LEO (Low Earth Orbit) na nizké obéZné draze Zemé.

Aplikace v ramci spravy skladovych budov. Napfiklad sloZité a
inteligentni systémy fizeni mohou byt dalkové ovladany, aby bylo mozné
pozorné sledovat vlastnosti prostredi, jako je vlhkost, topeni, ventilace,
klimatizace, a maximalizovat energetickou ucinnost. Senzory mohou byt
pouzivany aplikacemi loT ke shromazdovani udajli o provoznich
podminkach. Tyto datové body jsou poté analyzovany pro proaktivni
spravu budov, aby se Iépe zajistila U¢innost. Tyto technologie také
umoznuji identifikaci rGznych vrstev budovy za Géelem analyzy mozné
vzajemné zdvislosti mezi systémy, sluzbami a provozem. OCekdva se, Ze
aplikace IoT a cloudova zafizeni usnadni spravu budov.

Objemy ve skladu nemaji své pevné misto a jejich pozice se méni a
optimalizuje podle situace.

Autonomni kamiony jsou budoucnosti, kterd pomuze s problémem v
podobé nedostatku fidic¢l z povolani. Autonomni jizda navic zvysi
bezpecnost na silnicich (mikrospanek, unava a zdravotni problémy jsou
pficinou Castych nehod), optimalizované Fizeni zkrati prepravni Casy,
snizi spotfebu paliva a emise oxidu uhli¢itého o zhruba 15 %, vzniknou
uspory v podobé mezd fidi¢tim. Nakladni automobil bez fidi¢e dodrzovat
bezpeénostni prestavky k odpocinku. Rada svétovych automobilek i
technologickych spolec¢nosti ,samofidici vozidla intenzivné testuje a
realizuje rdzné pilotni projekty. Sofistikované technologie pro
autonomni jizdu jsou v zasadé pripraveny, zbyva dofresit legislativni
zalezitosti.

Strojové vidéni se ve skladech uplatiiuje pfedevsim pfi oznacovani
vyrobk Stitky s kddy a pfi kontrole naskladrfiovanych a vyskladriovanych
predmétd. Je to pomérné sloZité reseni vyuzivajici aplikator, ¢tecku
¢arovych koda a kameru, ktera zajistuje strojové vidéni, pocitacovou
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Alternativni

Pojem K 4.0 .
nazev

strojové uceni
Zelena logistika

kompostovatelné obaly

hlidani a vyhodnocovani
CO2 stopy
planovani dopravy

manipulacni technika s
Li-lon bateriemi a jinymi
ekologickymi zdroji
energeticky sobéstacné
sklady

Bezpecnost prace

komplexni feseni
bezpecného skladu

zlepSena bezpecnost
robotl a senzori

Safety
enhancement
s

Novy/
budouci

zdroj informace

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

panel expert(

Deloitte Insights

Vysvétleni pojmu K 4.0

aplikaci zpracovavajici kody a vyhodnocujici shodu pozadavku s jeho
provedenim.

Reseni rizik a ndprava chyb predstavuiji $irsi proces, ktery vyzaduje
odborny pfistup a podrobnou analyzu rizik. Bezpe¢nostni opatieni
mohou byt jednoducha i sloZitéjsi, jejich zavedeni mliZe vyZadovat Cas i
rGzné vysoké investice. Lze je rozdélit podle toho, co chrani - zda osoby,
zbozi, ¢i majetek, jaké technologie jsou pouzity nebo kde jsou umistény,
zda pfimo u pracovnika na voziku, nebo jako souéast provozu. V centru
pozornosti vzdy stoji ochrana osob, at jiz chodcl, manipulant(, nebo
ridich samotnych.

ZvySeni bezpecnosti je klicovou vlastnosti ovladani robotl a senzor(, coz
umoznuje vysoce automatizovanym technologiim pracovat v prostredi,
ve kterém mohou lidé a roboti spolupracovat. Vestavéné senzory
automaticky detekuji, kdy ¢lovék vstoupi do své zény nebo se k ni
pribliZi, a okam?Zité upravi aktivitu robotl tak, aby podporovaly lidskou
bezpecnost. Lidé a roboti pak mohou spolupracovat ve skladech
(distribu¢nich centrech). Tyto technologie maximalizuji efektivitu stroje,
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Alternativni

Pojem K 4.0 .
nazev

bezpecnostni prvky

antikolizni systémy

cidla pohybu na
manipulacni technice
monitoring rizik na bazi
pokrocilych technologii

laserové zavory

ochranné zabrany

proménné znaceni ulicek

vypoukla zrcadla

Novy/
budouci

zdroj informace

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

panel expert(

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Trendy v Ceské logistice SKLAD

Vysvétleni pojmu K 4.0

umoznuji flexibilnéjsi provoz a digitalné analyzuji data pro pfizptsobeni
fyzického pohybu a zvySeni bezpecnosti.

Skala bezpeénostnich opatteni ve skladovych a vyrobnich halach, od
nejjednodussich opatieni az po vysoce sofistikované.

Systémy vystrah pred chodci v hale (skladu). Napfiklad voziky jsou
vybaveny anténami, které reaguji na signal vysilany z RFID klicenek,
které maji skladnici u sebe. Reakce muZze byt vizualni, zvukova nebo v
podobé zpomaleni pohybu voziku.

Cidla reagujici na pohyb chodce.

Prediktivni analyza, vyuzZivajici rozsahlych dat, je jednim z nastrojd
monitoringu rizik. Senzorika zaloZena na internetu véci mize byt v BOZP
vyuzita pro sledovani Unavy a stresu pracovnikd, ktery se stal jednim z
hojné se vyskytujicich rizik v primyslu 4.0.

Laserové zavory slouZi pro zabezpeceni libovolného prostoru, prichodu
nebo prlijezdu aZ na vzdalenost nékolika desitek metrd. Preruseni
paprsku, at uz vstupem nebo prichodem osoby ¢i prijezdem vozidla, je
signalizovano rozpojenim vystupniho relé.

Plastové nebo kovové ochranné zabrany, profily a ndrazniky jsou urcéeny
do rusnych a ¢asto i neprehlednych prostredi vyrobnich podnikt a
sklad(. Vyrazné barvy bezpecnostnich zabran zfetelné ohranicuji
prichody, manipulacni, obsluzni a zkusebni plochy. Slouzi k vymezeni a
ochrané skladovacich ploch, strojd a pro zamezeni vstupu do
potencialné nebezpecnych z6n.

Technologie spociva v promitani symboll na podlahu. Svételné znacky
Ize v pfipadé potieby snadno a rychle zménit. Svételné symboly lze
zapojit do systém pro fizeni skladd a pouzivat v rdmci nékterych
skladovych procest. Projektor se da také propojit s dalsi technologii,
jako jsou pohybova cidla, senzory a podobné.

Vypoukla zrcadla fesi "slepa mista" v prdmyslovych halach a skladech,
kde je potfeba ¢asto manipulovat s technikou i na tézko prehlednych
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Pojem K 4.0

Alternativni
nazev

Novy/
budouci

zdroj informace

Vysvétleni pojmu K 4.0

mistech. Po jejich instalaci a nastaveni spravného Uhlu zrcadla Ize
dohlédnout na tézko dostupna mista.
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2. NOVE ODBORNE KOMPETENCE

Nové sektorové trendy (viz Tabulka ¢. 1) byly v dalsim kroku rozpracovany a konkretizovany do podoby odbornych kompetenci. Zde je popsano, jak se prislusna
zména zkoumaného sektoru promita do pozadavk(i na kompetence stavajicich nebo zcela novych profesi.

Pfehled novych sektorovych trendl slouzi jako jedno z vychodisek pro definovani novych kompetenci. Dalsim zdrojem identifikace novych kompetenci je
prabéiné dopliovani struktury a obsahu ,kompetenéni pyramidy” sektoru ze strany panelu expertl. Pfitom dochdzi ke komparaci navrh( struktury
kompetencni pyramidy s aktudlnim obsahem Ndarodni soustavy povoldni (NSP) a Narodni soustavy kvalifikaci (NSK), resp. s Centralni databazi kompetenci
(CDK) a dale s obsahem kurikul (prioritné rdmcovych vzdélavacich program( — RVP). Jako nové odborné kompetence jsou v tomto procesu akceptovany i
dovednosti, které v téchto zdrojich nejsou adekvatné (komplexné) obsazeny. Cilem tohoto postupu je predloZit podnéty k aktualizaci soustav a/nebo
vzdélavacich programU. Z uvedeného vyplyva, Ze zdrojem pro stanoveni novych odbornych kompetenci neni pouze vstupni analyza novych sektorovych trendd,
ale i vysledky pribéziné cinnosti panelu expertll na popisu kompetencni pyramidy, jejich komparace s obsahem vzdélavacich programi a obsahem CDK
(soustav NSP a NSK). Vysledny prehled, predkladany k verejnému pfipominkovani, byl panelem expert( verifikovan. SloZeni pracovni skupiny je uvedeno na
konci dokumentu.

Vysvétlivky:

Pracovni pozice, alternativni ndzev: konkretizace povoldni (pracovni pozice nebo skupina obdobnych pracovnich pozic), které v pracovnich cinnostech novou
odbornou kompetenci uplatriuje.

KU = kvalifikaéni Groveni: upfesriuje kvalifikaéni ndrocnost pracovni pozice. KU 3 — typicky ucfiovskd troveri; KU 4-5 — typicky maturitni droveri; KU 6-7 — typicky
vysokoskolskd/VOS troveri (VOS = pouze KU 6).

Stejnd odbornd kompetence se miZe u riiznych pracovnich pozic a ruznych kvalifikacnich urovni opakovat.

Tabulka €. 2: Pfehled novych odbornych kompetenci - Logistika

. . . , . alternativni nazev . i
Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice

Data/IT a IS podpora v

logistice Operator skladovani 3 Vyskladnovani zboZi a materialu s vyuZitim ¢tecek a dat WMS

Data/IT a IS podpora v

. Operdtor skladovani 3 PFijem zboZi s vyuzitim aplikace WMS
logistice
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice

Data/IT a IS podpora v Logistik 4 Orientace v datech WMS pro spravnou volbu trasy, zboZi a materidlu k
logistice g vyskladnéni
Dat'a/.IT alS podporav Logistik 4 Rizeni skladovych operatord prostfednictvim WMS
logistice
Dat'a/.IT alSpodporav Logistik 4 Analyza dat z WMS pro vypocet produktivity operator
logistice
Data/IT a IS pod - . - . e
Ioagij’{icea podporav Logistik 4 Orientace v propojovani WMS na dalsi systémy (ERP, Ucetnictvi, e-shop)
Dat-a/.IT a5 podpora v Logistik 4 Pfiprava datovych vystupl pro zakaznika
logistice
Dat-a/.IT a IS podpora v Specialista logistiky 6.7 OrlentaCtve v,datech WMS pro spravnou volbu trasy, zbozi a materialu k
logistice vyskladnéni
D ITal «
Ioagtiesa{icea S podporav Specialista logistiky 6-7 Rizeni skladovych operator( prostrednictvim WMS
D ITal
Ioagtiesa{icea S podporav Specialista logistiky 6-7 Analyza dat z WMS pro vypocet produktivity operatora
D ITal
Ioagtiz’{icea S podpora v Specialista logistiky 6-7 Analyza dat z WMS pfi zlepSovani logistickych procesa
D ITal
Ioagtiz:{icea S podpora v Specialista logistiky 6-7 Orientace v propojovani WMS na dalsi systémy (ERP, ucetnictvi, e-shop)
D ITal - _— . P . S

at.a/. alS podpora v Specialista logistiky 6-7 Navrhy na updatovani a optimalizaci WMS
logistice
Data/IT a IS pod - - - . . \ . ,

@ .a/. 31> podporav Specialista logistiky 6-7 PFiprava datovych vystupl pro zdkaznika
logistice
Data/IT a IS pod . \ o

@ .a/. 8> POCPOTa ¥ Specialista logistiky 6-7 Reporting vystupl z WMS nadfizenym
logistice
Data/IT a IS pod . - . v . ., o I

ata/IT a IS podpora v Operator skladovani 3 Evidence zboZi a materidlu podle raznych parametr( v aplikaci pro ERP

logistice
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Dat'a/.IT 3 S podpora v Operator skladovani 3 Kontrola stavu zasob v v aplikaci pro ERP
logistice
E)agﬁj,{il:ea IS podpora v Operator skladovani 3 Provadéni skladovych uzavérek a inventur v aplikaci pro ERP
Dat'a/.IT alSpodporav Operator skladovani 3 Vydej objednavek v aplikaci pro ERP
logistice
Data/IT a IS pod - . .
@ -a/. SR Ak Logistik 4 Orientace v datech ERP pro realizaci logistickych procest
logistice
E)agtij{ilgea IS podpora v Logistik 4 Evidence zboZi a materidlu podle rGznych parametr( v aplikaci pro ERP
D ITal
at-a/. a S podporav Logistik 4 Kontrola stavu zasob v aplikaci pro ERP
logistice
D ITal
at-a/. aS podporav Logistik 4 Provadéni skladovych uzavérek a inventur v aplikaci pro ERP
logistice
Data/IT a IS podpora v Logistik 4 Kontrola a vyhodnocovani dat z ERP v rdmci evidence zbozi, hlidani
logistice g stavu zdsob, skladovych uzavérek a inventur
D ITal
Ioagtiz’{icea S podpora v Specialista logistiky 6-7 Orientace v datech ERP pro realizaci logistickych procest
Data/IT a IS podpora v - - Kontrola a vyhodnocovani dat z ERP v ramci evidence zbo#?i, hlidani
.. Specialista logistiky 6-7 . , oy .
logistice stavu zasob, skladovych uzavérek a inventur
D ITal - - , Y. e, o
Ioagtiz:{icea S podpora v Specialista logistiky 6-7 | Analyza dat z ERP pfi zlepSovani logistickych procesu
Dat.a/.IT a S podpora v Specialista logistiky 6-7 Navrhy na updatovani a optimalizaci ERP
logistice
Data/IT a IS pod . - s , .
@ .a/. a'ls pocporay Operator skladovani 3 Vkladani dat do kontrolniho systému WCS
logistice
Data/IT a IS pod , Yy ey, , o sviv s
ata/IT a 1S podpora v Logistik 4 Analyza béznych i mimoradnych vystupl z WCS a zajisténi napravy

logistice
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice

Dat'a/.IT alS podporav Logistik 4 Navrhy na updatovani a optimalizaci WCS
logistice
Dat'a/.IT alS podporav Specialista logistiky 6-7 Reporting vystupl z WCS nadfizenym
logistice
E)agﬁj,{il:ea IS podpora v Operator skladovani 3 Zaskladriovani a vyskladfiovani zboZi a materialu s vyuZitim systému RTL
Data/IT a IS pod . ol vy . . .

@ -a/. a 1> podporav Logistik 4 Pribézna kontrola funkénosti systému RTL
logistice
Dat-a/.IT a5 podporav Specialista logistiky 6-7 Navrhy na updatovani a optimalizaci RTL
logistice
D ITal

at-a/. a S podporav Logistik 4 Prabézna kontrola funkénosti systému T&T
logistice
D ITal

at-a/. aS podporav Specialista logistiky 6-7 Navrhy na updatovani a optimalizaci T&T
logistice
D ITal

at-a/. aS podporav Logistik 4 PFijem poptavek do systému JIT/JIS
logistice
D ITal

at.a/. 3 S podporav Specialista logistiky 6-7 PFijem poptavek do systému JIT/JIS
logistice
D ITal

at.a/. a s podporav Logistik 4 Zpracovani nabidek a navrhovani feseni v JIT/JIS
logistice
D ITal - _— L. , ey v

at.a/. a S podporayv Specialista logistiky 6-7 Zpracovani nabidek a navrhovani feseni v JIT/JIS
logistice
Data/IT a IS podpora v Logistik 4 Kontrola funkénosti fizeni odesilacich operaci v JIT/JIS a ndvrhy na
logistice & Upravy a zmény
Data/IT a IS pod -
Ioagiit/icea pocpora v Specialista logistiky 6-7 Navrhovani, projedndvani a implementace logistickych smluv v JIT/JIS
Data/IT a IS pod - . , s .

ata/IT a IS podpora v Logistik 4 Ptiprava informaci pro logisticky E-portal

logistice
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Data/IT a IS podpora v . Navrhovani vyuziti logistického e-portélu prostfednictvim jeho
e Logistik 4 e
logistice propojeni s WMS a T&T
Data/IT a IS pod o - ” . , e, .
2 'a/. a 1> podporav Specialista logistiky 6-7 PFiprava informaci pro logisticky E-portal
logistice
Data/IT a IS podpora v . . Navrhovani vyuziti logistického e-portélu prostfednictvim jeho
L Specialista logistik 6-7 o,
logistice pecial gistiky propojeni s WMS a T&T
Data/IT a IS podpora v Logistik 4 Kontrola funkénosti prenosu dat prostfednictvim EDI a ndvrhy na Upravy
logistice & a zmény
Data/IT a IS podpora v L L PFijem poptavek na datové propojeni a navrhy reseni, nabidka
. /. . Specialista logistiky 6-7 ,J ,p p. . L _p . p,J Y
logistice zdkaznikovi, projednani logistické smlouvy
Logistické technologi . (L . P . . -
OBISTIC ? echno Ogl?f' Operator skladovani 3 Prevzeti objednavky v reZimu Just in Time
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . (L . . . . -
OBIStIC ? echno Ogl(? Operator skladovani 3 Fyzicka kompletace objednavky v rezimu Just in Time
automatizace a robotizace
Logistické technologie, , - _ o . - S
. . Operator skladovani 3 Oznaceni zkompletované objednavky v rezimu Just in Time Stitkem
automatizace a robotizace
Logistické technologig, Operétor skladovani 3 !(on.trola sp[é}/nosti vychystani a kompletace objednavky v rezimu Just
automatizace a robotizace in Time dle Stitku
Logistické technologie, . L, TR . - s - e
. . Operator skladovani 3 Pfedani objednaného zbozi v rezimu Just in Time na expediéni pozici
automatizace a robotizace
Logistické technologie, Logistik 4 Kontrola spravnosti vychystani a kompletace objednavky v rezimu Just
automatizace a robotizace & in Time dle Stitku
Logistické technologi - Y e , » . - R
oglistic .etec no Oglé' Logistik 4 Pfedani objednaného zbozi v rezimu Just in Time na expedicni pozici
automatizace a robotizace
Logistické technologie, - L Kontrola spravnosti vychystani a kompletace objednavky v rezimu Just
& . 8 . Specialista logistiky 6-7 - pv ; yeny P : y
automatizace a robotizace in Time dle Stitku
Logistické technologie, L . Y i , o .. - s .
& & Specialista logistiky 6-7 Pfedani objednaného zbozi v rezimu Just in Time na expedicni pozici

automatizace a robotizace
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice ;. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Logistické technologie, , - . . ‘ , , .
. . Operator skladovani 3 Orientace v kanbanovych pozadavcich dle planu vyroby
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . L, . , , . - Y .
. . Operator skladovani 3 Pfevzeti kanbanové dodavky ve skladu a dodani na uréenou pozici
automatizace a robotizace
Logistické technologie . L, - . . N o Y -
& . & " Operator skladovani 3 Sledovani kanbanovych zasobnikl na uréené pozici
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . L, Odvoz prazdného zésobniku do skladu a dovoz loZzeného zasobniku v
. . Operator skladovani 3 ..
automatizace a robotizace rezimu kanban
Logistické technologie L . . . . . .
s . & ,' Logistik 4 Orientace v kanbanovych poZadavcich dle planu vyroby
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . . . . . . . .
& . 8 . Specialista logistiky 6-7 Orientace v kanbanovych poZadavcich dle planu vyroby
automatizace a robotizace
Logistické technologie, , , o
& . 8 . Operator skladovani 3 Obsluha IS pro elektronicky kanban
automatizace a robotizace
Logistické technologie, L (o —
& . 8 . Logistik 4 Kontrola a vyhodnocovani dat IS pro elektronicky kanban
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . - (o —
& . 8 . Specialista logistiky 6-7 Kontrola a vyhodnocovani dat IS pro elektronicky kanban
automatizace a robotizace
Logistické technologie, Logistik 4 Navrhy a implementace opatfeni na zakladé kontroly a vyhodnoceni dat
automatizace a robotizace & IS pro elektronicky kanban
Logistické technologie, . . Navrhy a implementace opatfeni na zakladé kontroly a vyhodnoceni dat
& . & . Specialista logistiky 6-7 ¥ P L P yaw
automatizace a robotizace IS pro elektronicky kanban
Logistické technologie, , L, Prevzeti a tisk kanbanové objednavky na vychystani poZzadovaného
& . & . Operator skladovani 3 - ) Y YERy P
automatizace a robotizace materidlu
Logistické technologie, , L, Kompletace kanbanové objednavky ve skladu a nakladka na dopravni
& . 8 . Operator skladovani 3 pv ) y P
automatizace a robotizace prosttedek
Logistické technologie, . L, . . (L L .
& & Operator skladovani 3 Kontrola spravnosti vychystani kanbanové objednavky

automatizace a robotizace
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Logistické technologie, , - . . , L o

. . Operator skladovani 3 Expedice kanbanové objednavky na pracovni pozici ve vyrobé
automatizace a robotizace
Logistické technologie, , ( wr e, . . , , .

. . Operator skladovani 3 Pouzivani urcenych bodu pro vstup nebo vjezd do vyrobniho objektu.
automatizace a robotizace
Logistické technologie, Logistik 4 Expedice kanbanové objednavky na pracovni pozici ve vyrobé
automatizace a robotizace g P J ynap P ¥
Logistické technologie . . . . -

. " Specialista logistik 6-7 Expedice kanbanové objednavky na pracovni pozici ve vyrobé
automatizace a robotizace P BISHRY P J ynap P ¥
Logistické technologie , (. . . el e,

s . & " Operator skladovani 3 Orientace v identifikacnich technologiich rGzného typu
automatizace a robotizace
Logistické technologie, , L Tisk nebo poutziti spravné identifikacni technologie pro uréenou
& . 8 . Operator skladovani 3 . vp,. P giep
automatizace a robotizace manipulaéni jednotku
Logistické technologie, , ., Oznaceni manipulacéni jednotky identifikacni technologii na uréeném
& . & . Operator skladovani 3 iy P J y &
automatizace a robotizace misté
Logistické technologie, , ., Kontrola spravnosti evidencnich a fyzickych jednotek podle identifikacni
& . 8 . Operator skladovani 3 p . . yzickyen ) P
automatizace a robotizace technologie u manipulaéni jednotky
Logistické technologie, L . . e v . o 4
& . 8 . Logistik 4 Orientace v identifikacnich technologiich rizného typu
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . . . . ey e,
& . g . Specialista logistiky 6-7 Orientace v identifikacnich technologiich rizného typu
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . L. _ . Y . .
& . & . Operator skladovani 3 Pfejimka manipulacnich jednotek v rezimu cross-docking
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . L. Kontrola spravnosti umisténi manipulacnich jednotek na urcené pozice
& . & . Operator skladovani 3 .. P . P J P
automatizace a robotizace v rezimu cross-docking
Logistické technologie, . L, Sdruzovani manipulaénich jednotek podle uréenych cilovych mist v
& . 8 . Operator skladovani 3 .. p. : P y y
automatizace a robotizace rezimu cross-docking
Logistické technologie, , ., Nakladka sdruzenych manipulacnich jednotek do dopravniho nebo
& & Operator skladovani 3 y P J P

automatizace a robotizace

manipulacniho prostfedku v reZimu cross-docking
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Logistické technologie . - Fyzickd a dokladova kontrola (pfepravni dokumentace) u sdruZenych
& ) gie, Operdtor skladovani 3 y . . (pv. P . ) y
automatizace a robotizace zasilek urcenych k odeslani v reZzimu cross-docking
Logistické technologie, Logistik 4 Fyzicka a dokladova kontrola (pfepravni dokumentace) u sdruzenych
automatizace a robotizace g zasilek urcenych k odeslani v reZzimu cross-docking
Logistické technologie . - Fyzickd a dokladova kontrola (pfepravni dokumentace) u sdruzenych
& . & ,’ Specialista logistiky 6-7 y . ., (pw P ) ) y
automatizace a robotizace zasilek urcenych k odeslani v reZzimu cross-docking
Logistické technologie, . L, _ Y L ..
& . & . Operator skladovani 3 Pfejimka pfepravnich jednotek v rezimu hub and spoke
automatizace a robotizace
Logistické technologie , - Pfemistovani prepravnich jednotek na urcené pozice v rezimu hub and
s . & " Operator skladovani 3 prep ) P
automatizace a robotizace spoke
Logistické technologie, , ., Sdruzovani prepravnich jednotek podle uréenych cilovych mist v rezimu
& . 8 . Operator skladovani 3 prep ] P y ¥
automatizace a robotizace hub and spoke
Logistické technologie, , L Sestavovani prepravniho kompletu z prepravnich jednotek pro dané
& . & . Operator skladovani 3 g P pv P prep y P
automatizace a robotizace cilové misto v rezimu hub and spoke
Logistické technologie, . - _— . , “:
. . Operator skladovani 3 Fyzicka kontrola prepravniho kompletu v rezimu hub and spoke
automatizace a robotizace
Logistické technologie, L _— . , “:
& . 8 . Logistik 4 Fyzicka kontrola prepravniho kompletu v rezimu hub and spoke
automatizace a robotizace
Logistické technologie, Logistik 4 Kontrola prepravni dokumentace pro dany prepravni kompletu v rezimu
automatizace a robotizace g hub and spoke
Logistické technologie, L L Kontrola pfepravni dokumentace pro dany prepravni kompletu v rezimu
& . & . Specialista logistiky 6-7 prep P yprep P
automatizace a robotizace hub and spoke
Logistické technologie, . L. Vyhotovovani objednavky na zdkladé informace o spotiebé v rezimu
& . & . Operator skladovani 3 y , J ¥ P
automatizace a robotizace rychlé odezvy
Logistické technologie, , L, Oznaceni manipulac¢ni jednotky identifikacni technologii podle
& . & . Operator skladovani 3 . . P . ) . Y . gl p
automatizace a robotizace objednavky a expedice v rezimu rychlé odezvy
Logistické technologie, Logistik 2 Vyhotovovani objednavky na zakladé informace o spotiebé v reZzimu

automatizace a robotizace

rychlé odezvy
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice ;. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Logistické technologie, Logistik 4 Oznaceni manipulacni jednotky identifikacni technologii podle
automatizace a robotizace g objedndvky a expedice v reZimu rychlé odezvy
Logistické technologie . - Oznaceni manipulacni jednotky identifikacni technologii podle
& . & ,’ Specialista logistiky 6-7 . . P . ) .. Y , gl p
automatizace a robotizace objedndvky a expedice v reZimu rychlé odezvy
Logistické technologie . ( Volba poufziti intermodalni pfepravni jednotky v reZimu kombinované
& . g ! Operator skladovani 3 . P prep J y
automatizace a robotizace pfepravy
Logistické technologie, , L, oy, . .. . Ly
& . & . Operator skladovani 3 Spravné ureni hmotnosti zasilky v reZimu kombinované prepravy
automatizace a robotizace
Logistické technologie L . , . . . Ly
s . & " Logistik 4 Urceni vychoziho a koncového termindlu kombinované prepravy
automatizace a robotizace
Logistické technologie, L e ey o . Ly
& . 8 . Logistik 4 Vybér silni¢niho dopravce v rdmci kombinované prepravy
automatizace a robotizace
Logistické technologie, L ;o , . .
& . 8 . Logistik 4 Vyhotoveni prepravni dokumentace pro kombinovanou pfepravu
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . - ;o , . .
. . Specialista logistiky 6-7 Vyhotoveni prepravni dokumentace pro kombinovanou prepravu
automatizace a robotizace
Logistické technologie, , L Kontrola dostate¢ného poctu a typl palet na robotickych pracovistich
& . & . Operator skladovani 3 i P ypup yehp
automatizace a robotizace ve vyrobé
Logistické technologie, , L, Kontrola spravnosti fixace zboZi na paletach na robotickych pracovistich
& . & . Operator skladovani 3 , vp P yenp
automatizace a robotizace ve vyrobé
Logistické technologie, . (. Kontrola volnosti odb&rného mista na robotickych pracovistich ve
. ) Operator skladovani 3 M
automatizace a robotizace vyrobé
Logistické technologie, , L, Organizace odsunu loZenych palet z odbérného mista na robotickych
& . 8 . Operator skladovani 3 § s L yenp . y
automatizace a robotizace pracovistich ve vyrobé do skladu nebo expedice
Logistické technologie, . L, Kontrola spravnosti oznaceni paletovych jednotek identifikacni
. . Operator skladovani 3 - S vy S
automatizace a robotizace technologii na robotickych pracovistich ve vyrobé
Logistické technologie, Logistik 2 Kontrola spravnosti fixace zboZi na paletach na robotickych pracovistich

automatizace a robotizace

ve vyrobé
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Logistické technologie, Logistik 4 Organizace odsunu loZzenych palet z odbérného mista na robotickych
automatizace a robotizace g pracovistich ve vyrobé do skladu nebo expedice
Logistické technologie, Logistik 4 Kontrola spravnosti oznaceni paletovych jednotek identifikacni
automatizace a robotizace g technologii na robotickych pracovistich ve vyrobé
Logistické technologie . - Organizace odsunu loZenych palet z odbérného mista na robotickych
& ) & ,’ Specialista logistiky 6-7 8 v S yen : y
automatizace a robotizace pracovistich ve vyrobé do skladu nebo expedice
Logistické technologie, L L Kontrola spravnosti oznaceni paletovych jednotek identifikacni
& . & . Specialista logistiky 6-7 p . P o ,y J L
automatizace a robotizace technologii na robotickych pracovistich ve vyrobé
Logistické technologie , ., " . , , . ., .
s . & " Operator skladovani 3 PFijem objedndvek na autonomni manipulacni techniku
automatizace a robotizace
Logistické technologie, , ., Vychystavani pozadavkd podle objednavky na autonomni manipulaéni
& . & . Operator skladovani 3 v y P P ) y P
automatizace a robotizace techniku
Logistické technologie, , ., Dokladova a fyzicka kontrola pred odjezdem autonomni manipulaéni
& . & . Operator skladovani 3 . y P ) P
automatizace a robotizace techniky
Logistické technologie, , ., Kontrola dodrzeni ¢asovych dispozic pro obsluhu pracovist autonomni
& . 8 . Operator skladovani 3 . . . y P P P
automatizace a robotizace manipulacni technikou
Logistické technologie, , ., VY . Y . .
. . Operator skladovani 3 Kontrola plnéni planovanych a skute¢nych jizd autonomnich kompletd
automatizace a robotizace
Logistické technologie, L - . . , . . .
& . g . Logistik 4 PFrijem objedndvek na autonomni manipulaéni techniku
automatizace a robotizace
Logistické technologie, Logistik 4 Kontrola dodrzeni ¢asovych dispozic pro obsluhu pracovist autonomni
automatizace a robotizace & manipulacni technikou
Logistické technologie, . Ry . v , .
& . 8 . Logistik 4 Kontrola pInéni planovanych a skuteénych jizd autonomnich komplet(
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . L VY , L , o
. . Specialista logistiky 6-7 Kontrola pInéni planovanych a skutecnych jizd autonomnich komplett
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . L, " . , . , . - .
Operator skladovani 3 PFijem objedndvek na automatizovany sklad z informacniho systému

automatizace a robotizace
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Logistické technologie, , - e .y -
. . Operator skladovani 3 Zadani poZadavku na automatické vychystani ze skladu
automatizace a robotizace
Logistické technologig, Operétor skladovani 3 V’yzved!'u,:tl' poiadova,\ného zboziz chlhystanVct\ prepravek nebo
automatizace a robotizace zasobnik( dopravenych z automatickych skladu
Logistické technologie . L, . .
& . & 7 Operator skladovani 3 Kompletace objedndavky
automatizace a robotizace
Logistické technologie, , ., Y e . " T
& . & . Operator skladovani 3 Pfedani vychystaného zbozi na uréené misto
automatizace a robotizace
Logistické technologie . - . . . , . . .
s . & " Logistik 4 Pfijem objednavek na automatizovany sklad z informacniho systému
automatizace a robotizace
Logistické technologie, L . .
& . 8 . Logistik 4 Kompletace objednavky
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . - : .
& . gl Specialista logistiky 6-7 | Kompletace objednavky
automatizace a robotizace
Logistické technologie, , ., Kompletace zasilek podle objednavky na robotickych pracovistich ve
& . 8 . Operator skladovani 3 P P J ¥ yehp
automatizace a robotizace skladu
Logistické technologie, , L Dekompletace zasilek podle pozadavku na zaskladnéni na robotickych
& . 8 . Operator skladovani 3 Fv) , P P y
automatizace a robotizace pracovistich ve skladu
Logistické technologie, , ., Dokladova a fyzicka kontrola zasilek na robotickych pracovistich ve
& . g . Operator skladovani 3 ¥ yehp
automatizace a robotizace skladu
Logistické technologie, Logistik 4 Dokladova a fyzicka kontrola zasilek na robotickych pracovistich ve
automatizace a robotizace g skladu
Logistické technologie, L L Dokladova a fyzicka kontrola zasilek na robotickych pracovistich ve
& . 8 . Specialista logistiky 6-7 y yehp
automatizace a robotizace skladu
Logistické technologie, , . . v - "
& . & . Operator skladovani 3 Kompletace manipulacnich jednotek dle jejich druhu a fadu
automatizace a robotizace
Logistické technologie, . L, . ” . o .
& & Operator skladovani 3 Fixace zboZi na manipulacnich jednotkach

automatizace a robotizace
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Logistické technologie, , ( , .y . Y
. . Operator skladovani 3 Dokladova a fyzicka kontrola manipulacénich jednotek
automatizace a robotizace
Logistické technologie . . ” . Y .
& . & " Logistik 4 Fixace zboZi na manipulaénich jednotkach
automatizace a robotizace
Logistické technologie . . . . Y
& . & " Logistik 4 Dokladova a fyzicka kontrola manipulacnich jednotek
automatizace a robotizace
Logistické technologie, L L . o . . .
& . & . Specialista logistiky 6-7 Fixace zboZi na manipulacnich jednotkach
automatizace a robotizace
Logistické technologie, L L . . . .
& . & . Specialista logistiky 6-7 Dokladova a fyzicka kontrola manipulac¢nich jednotek
automatizace a robotizace
. . Obsluha robotického o . .
Automatizace a robotizace , 4 PFiprava stroje mechanicka
voziku
. . Obsluha robotického Sy e
Automatizace a robotizace voziku 4 Kontrola komunikaéniho zafizeni
. . Obsluha robotického . v .
Automatizace a robotizace voziku 4 Start stroje a pfipojeni on-line
. . Obsluha robotického o I
Automatizace a robotizace voziku 4 Sledovani prace stroje pres IS
. . Obsluha robotického . .
Automatizace a robotizace , 4 Ukonceni prace stroje
voziku
. . Obsluha robotického Yy .
Automatizace a robotizace , 4 BéZny servis
voziku
. . Robotem podporovany . L
Automatizace a robotizace pick podp y 3 Pfedpracovni pfiprava
. . Robotem podporovany " AT -
Automatizace a robotizace pick podp y 3 PFijem ukol( a jejich plnéni
. . Robotem podporovany . PR
Automatizace a robotizace pick podp y 3 Planovani prestavek
. . Robotem podporovany T , o
Automatizace a robotizace pick 3 Hlaseni chyb a vypadki
Automatizace a robotizace Robotem podporovany 3 Denni hlaseni

pick
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
. . Robotem podporovany Y ey s av
Automatizace a robotizace pick 3 Mésicni hlaseni
. . Manazer , ,
Automatizace a robotizace . . 6-7 Analyza stavu systému
automatizovaného skladu
. . Manazer , - . o x
Automatizace a robotizace . , 6-7 Nalezeni a odstranéni slabych mist véetné IS
automatizovaného skladu
. . Manazer S
Automatizace a robotizace . , 6-7 Denni fizeni
automatizovaného skladu
. . Manazer . (. . . , v L \
Automatizace a robotizace . , 6-7 Analyza fungovani systému a navrhy opravnych a zlepSovacich Ukon(
automatizovaného skladu
. . Manazer . . , .
Automatizace a robotizace . , 6-7 Komunikace se zdkaznikem, marketing
automatizovaného skladu
. . Manazer . - y
Automatizace a robotizace . , 6-7 Komunikace s nadtizenou sloZzkou
automatizovaného skladu
. , . , Operator autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P .. Y - , .
- , systém( a zafizeni ve 4 Pfiprava systému (zafizenf)
logistika systému ve skladu
skladech
. , . , Operator autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P .. . v . ;
. . systému a zarizeni ve 4 Kontrola komunikaéniho (datového) rozhrani
logistika systému ve skladu
skladech
. . . , Operator autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P .. - ,
- . systéml a zafizeni ve 4 Uvedeni do provozu
logistika systému ve skladu
skladech
. , . , Operator autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P .. Y, .,
- , systém a zafizeni ve 4 Sledovani provozu
logistika systému ve skladu
skladech
. , . , Operator autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P .. Y, , , .
L . systému a zarizeni ve 4 Vyhodnoceni provoznich charakteristik
logistika systému ve skladu
skladech
. . . , Operdtor autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P .. " v
systéml a zafizeni ve 4 Ukonc¢eni provozu

logistika

systému ve skladu

skladech
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
. . . , Operator autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P ‘. e . . . . , -
logistika systému ve skladu systému a zarfizeni ve 4 Kalibrace sytému na zakladé provoznich charakteristik
skladech
. . . , Operdtor autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P (o e, o . . ,
logistika svstému ve skladu systém( a zafizeni ve 4 Vizudini kontrola technického stavu pred uvedenim do provozu
& 4 skladech
. . . , Operdtor autonomnich
Automatizace - skladova Operator autonomniho P , e V., . , L
logistika svstému ve skladu systém a zafizeni ve 4 Evidence provoznich charakteristik
i ¥ skladech
. , Operator autonomnich
. , Operdtor autonomnich P ,
Automatizace - dopravni a , dopravnich a v , v
manipulaéni technika dopravnich a manioulaénich 4 Pfiprava systému (zafizenf)
P manipulaénich zafizeni Fv’ . v
prostfedkd a zafizeni
. , Operator autonomnich
. , Operator autonomnich ,
Automatizace - dopravni a , dopravnich a oy i} ,
manipulaéni technika dopravnich a manipulanich 4 Kontrola komunikaéniho (datového) rozhrani
manipulaénich zafizeni Y Le T
prostiedkd a zafizeni
. , Operator autonomnich
. , Operdtor autonomnich P ,
Automatizace - dopravni a , dopravnich a ,
. . . dopravnich a . ., 4 Uvedeni do provozu
manipulacni technika . . v manipulaénich
manipulacnich zafizeni Y a1 v
prostfedkl a zafizeni
. , Operator autonomnich
. , Operator autonomnich ,
Automatizace - dopravni a , dopravnich a (.
. . . - dopravnich a . . . 4 Sledovani provozu
manipulacni technika . - o manipulacnich
manipulacnich zafizeni Y e v
prostfedkl a zafizeni
. , Operator autonomnich
. , Operator autonomnich P ,
Automatizace - dopravni a , dopravnich a , , -
manioulaéni technika dopravnich a manioulagnich 4 Vyhodnoceni provoznich charakteristik
P manipulacnich zatizeni Fv’ . Ve,
prostiedkd a zafizeni
. , Operdtor autonomnich
. , Operdtor autonomnich ,
Automatizace - dopravni a , dopravnich a "
dopravnich a 4 Ukonceni provozu

manipulacni technika

manipulacnich zatizeni

manipulacnich
prostiredkd a zatizeni
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
. , Operator autonomnich
. , Operdtor autonomnich .
Automatizace - dopravni a , dopravnich a . , , Y , .
. . ) dopravnich a . . 4 Kalibrace sytému na zdkladé provoznich charakteristik
manipulacni technika . . v manipulaénich
manipulacnich zafizeni Y a1 v,
prostiredkd a zafizeni
. , Operdtor autonomnich
. , Operator autonomnich ,
Automatizace - dopravni a , dopravnich a R . . .
. - - dopravnich a . . 4 Vizualni kontrola technického stavu pred uvedenim do provozu
manipulacni technika . - i manipulacnich
manipulacnich zafizeni Y e .
prostiedkd a zafizeni
. , Operdtor autonomnich
. , Operdtor autonomnich P .
Automatizace - dopravni a , dopravnich a . , i
. . ) dopravnich a . . 4 Evidence provoznich charakteristik
manipula¢ni technika . . . v manipulaénich
manipulacnich zafizeni Y Le v
prostfedkd a zafizeni
Obaly, obalové materialy a , , ,
Y . y Operator skladovani 3 Konstrukce a provedeni obalu
technologie
Obaly, obalové materidly a , ., - v L owe Ly , .
Y . y Operator skladovani 3 Likvidace pouzitych ¢i poskozenych oball
technologie
Obaly, obalové materidly a , ., Pomocné obalové prostredky (uchyty, vypIné, brzdy, parovzdorné félie,
Y . y Operator skladovani 3 . P y (Uchyty, wp P
technologie absorbéry apod.)
Obaly, obalové materialy a e . . (v
Y . y Logistik 4 Oborové normy a standardy pro obalové hospodarstvi
technologie
Obaly, obalové materidly a . . .
o Logistik 4 Vlivy pfepravy na prepravovany material
technologie & ¥ prepravy na prep y
Obaly, obalové materialy a . ,
¥ . y Logistik 4 Konstrukce a provedeni obalu
technologie
Obaly, obalové materialy a - v
Lo Logistik 4 Obaly pro nebezpecné véci
technologie & yp P
Obaly, obalové materialy a - - S owi | .
Y . 4 Logistik 4 Likvidace pouzitych ¢i poskozenych oball
technologie
Obaly, obalové materialy a Logistik 2 Pomocné obalové prostredky (uchyty, vyplné, brzdy, parovzdorné félie,

technologie

absorbéry apod.)
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Obaly, obalové materidly a Specialista logistik 6-7 Oborové normy a standardy pro obalové hospodarstvi
technologie P gistiky v yp P
Obaly, obalové materidly a Specialista logistik 6-7 Vlivy pfepravy na pfepravovany material
technologie p gistiky Y prepravy na prep y
Obaly, oba'1love materidly a Specialista logistiky 6-7 Navrh designu a provedeni obalu
technologie
Obaly, obalové materialy a . . Y
technologie Specialista logistiky 6-7 Obaly pro nebezpecné véci
Obaly, oba-\love materialy a Specialista logistiky 6.7 Pomocr)e obalové prostredky (Uchyty, vyplné, brzdy, parovzdorné fdlie,
technologie absorbéry apod.)
Obaly, obalové materidly a , - . . . . -
. Operator skladovani 3 Podklady a pozadavky pro objednavky obalového materialu

technologie

| lové ial
Obaly, Ob? ove materialy a Logistik 4 Moznd zdména obalovych materidl(i, moznosti kombinace
technologie

| lové ial
Obaly, Ob? ove materialy a Logistik 4 Nakup obalového materialu
technologie

| lové ial
Obaly, Ob? ove materialy a Logistik 4 Podklady a pozadavky pro objedndvky obalového materidlu
technologie

| lové ial
Obaly, Ob? ove materialy a Logistik 4 Testovani kvality nakoupeného obalového materidlu a reklamace
technologie
Obaly, obalové materidly a . . o . . L
technologie Specialista logistiky 6-7 Vhodnost materidlovych skupin pro pfepravni médy
Obaly, obalové material . L, , .

al, o a.\ ove matenaly a Operator skladovani 3 Sestaveni obalu dle navrhu
technologie
Obaly, obaylové materidly a Operétor skladovani 3 PFl’Prava p'odkladl‘]wa q&kazﬂ o Fédné’m provedeni baleni pfi reklamaci
technologie poskozeného zbozi vlivem nevhodného obalu
Obaly, obalové material “y . ,
aly, obalove materialy a Logistik 4 Provéreni spravnosti sestaveni obalu

technologie
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
Obaly, obalové materialy a . Pfiprava podkladi a dikaz( o fadném provedeni baleni pfi reklamaci
. Logistik 4 " . v .
technologie poskozeného zbozi vlivem nevhodného obalu
. . . . L, Orientace v zaloZnich planech zakaznického servisu pfi feseni
Zakaznicky servis Operator skladovani 3 (o . , P P
nenadalych situaci
Zékaznicky servis Logistik 4 Zprosthedk,ovlévérll’ korrllunik.::\coe zakaznikd s prislusnymi pracovniky pfi
uspokojovani potreb zakazniki
Zékaznicky servis Logistik 4 Orient:f\c,e v zéloin’ich planech zakaznického servisu pfi feseni
nenadalych situaci
Zakaznicky servis Logistik 4 N'asaZS)vénl' zéloZnich plana zdkaznického servisu pfi feseni nenadalych
situaci
. - . . - Orientace ve standardech zakaznického servisu uvedenych v pisemném
Zakaznicky servis Specialista logistiky 6-7 v s . y P
prohlaseni o zakaznickém servisu
Zakaznicky servis Specialista logistiky 6-7 Poskytovani prohlaseni o zakaznickém servisu zakazniklm
. - . . - Tvorba zaloZnich plan( zakaznického servisu pfi feseni nenadalych
Zakaznicky servis Specialista logistiky 6-7 . , P P y
situaci
. - . - L Poskytovani manazerskych sluzeb predprodejniho servisu, naptiklad
Zakaznicky servis Specialista logistiky 6-7 . Y (e y. (vo predp : P
pfiruc¢ek, manuald a seminaru
Zakaznicky servis Operator skladovani 3 Sledovani objednavek podle produkti a podle zdkaznikd
Zékaznicky servis Operétor skladovani 3 Inf?rnjovéni zakaznik( o stavu objednavky a o pfipadnych vzniklych
zménach
Zakaznicky servis Logistik 4 Sledovani objednavek podle produkti a podle zakaznikd
Zékaznicky servis Logistik 4 Inf?rnjovam zakaznik( o stavu objedndvky a o pfipadnych vzniklych
zménach
Zdakaznicky servis Logistik 4 Orientace v parametrech cyklu objedndvky
Zékaznicky servis Logistik 4 Zaj'iét'ovérjl' rovnomeérnosti objednavky na zakladé dodrzovani parametr(
objednaciho cyklu
. - . . Zajistovani redistribuce produktd v souladu se stanovenymi pravidl
Zakaznicky servis Logistik 4 ! I P ymip 4

redistribuce
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alternativni nazev

Pojem K 4.0 (Pfedmét) Pracovni pozice .. KU | Odborna kompetence
pracovni pozice
. . . L Poskytovani uZivatelsky pfivétivych ndstroji a forem objednavani
Zéakaznicky servis Logistik 4 o N , (e . o ’
¥ g napfiklad objednavkovych formulard, telefonickych objednavek apod.
Zdakaznicky servis Specialista logistiky 6-7 Sledovani a vyhodnocovani informaci o stavu zasob
Zakaznicky servis Specialista logistiky 6-7 Uréovani optimalni velikosti prdmérné zasoby na skladé
. - . - L Planovani redistribuce produktl v souladu se stanovenymi pravidl
Zakaznicky servis Specialista logistiky 6-7 . V. ! istribuce produktu v souladu venymi pravidly
redistribuce
Zakaznicky servis Specialista logistiky 6-7 Zajistovani substituce produkt
Zakaznicky servis Specialista logistiky 6.7 Pllénovénl' moznych specialnich feSeni objednavky dle dilezZitosti
zakaznika
. - . . ., Zajistovani sloZek poprodejniho servisu, jako je instalace, poskytovani
Zdakaznicky servis Operator skladovani 3 ,J , . P p ) jakel posky
zaruk, nahradnich dilG a oprav
Zékaznicky servis Logistik 4 Z?jiét'ovz'inl' sloifek pc?porodejniho servisu, jako je instalace, poskytovani
zaruk, nahradnich dilG a oprav
Zakaznicky servis Logistik 4 Evidence prodanych produkt(
Zakaznicky servis Logistik 4 Regeni stiznosti zakaznikd, reklamaci, vratek a nahrad produkt
BOZP v logistice Bezpecnostni technik Technik bezpecéné prace 4 Kontrola senzor( pro zajisténi bezpecéného prijezdu skladem
BOZP v logistice Bezpecnostni technik Technik bezpecné prace 4 Kontrola bezpecnostnich systém robotickych vozik(
L . , . . v . Sledovani stresovych faktord v souvislosti s praci s autonomni
BOZP v logistice Bezpecnostni technik Technik bezpecéné prace 4 . . y. L P (. ,
manipulacni technikou, technologiemi vychystavani a baleni
L . , . . v . Vyhodnocovani stresovych faktord vznikajicich v souvislosti s praci s
BOZP v logistice Bezpecnostni technik Technik bezpecéné prace 4 y , . Y y . J L . ’p, ,
autonomni manipulacni technikou, technologiemi vychystavani a baleni
Navrhovani opatfeni pro redukci stresovych faktor( vznikajicich v
BOZP v logistice Bezpecnostni technik Technik bezpecéné prace 4 souvislosti s praci s autonomni manipulacni technikou, technologiemi
vychystavani a baleni (ergonomicka opatteni, bezpecnostni prestavky)
. Y , . . . . Komplexni kontrola funkénosti bezpecnostnich logistickych prvki na
BOZP v logistice Bezpecnostni technik Technik bezpecné prace 4 P P & yenp

bazi senzor( a automatizace

35




